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SCHEDA DI REVISIONE DELLE SPECIFICHE SCMT: “RFI_SSB_309_00” 

 

Codice: RFI_SSB_309 Autore: RFI Data: 25/06/2010 
Tipologia: Funzionale SSB Motivazione: Modifica Impatto sicurezza: SI Priorità:M 

 

Versione scheda: 00 Data vers.: 25/06/2010 

Autore aggiornamenti:  
 

Descrizione aggiornamenti: - 
 

 

Descrizione della revisione 
Le specifiche SSC sono modificate per risolvere le inconsistenze che possono dar luogo ad un’ errata 

implementazione del bordo SSC. 

 
Motivo della revisione 

Requisiti inesatti o incompleti negli allegati “Controllo Rispetto ai segnali fissi e veicoli”, “Gestione 

Punti Informativi”e “Gestione Frenatura”: 

 
1. Allegato 04 “Controllo rispetto ai Segnali Fissi e ai Veicoli”, requisito 0128, è stato evidenziato un riferimento 

errato alla V_Obiettivo_CMT 

2. Nell’Allegato 04 “Controllo rispetto ai Segnali Fissi e ai Veicoli”, requisito 0115, Tabella 1 “Calcolo obiettivo 

e Tetto”, nella cella corrispondente alla colonna “V_Tetto_Fissi_SSC”e riga “Aspetto Segnale = Rosso” viene 

calcolato il minimo tra DLDEV e D_RALL, tuttavia se D_RALL = 0 (valore specificato nell’allegato1 del 

Volume 2 per “nessun rallentamento”) il risultato del calcolo è falsato ed il tetto a 30 km/h non viene impostato.  

3. Nell’Allegato 04 “Controllo rispetto ai Segnali Fissi e ai Veicoli”, requisito 0115, Tabella 1 “Calcolo obiettivo 

e Tetto”, la nota 8 non tiene conto dell’assegnazione di AS = Verde ai PI di tipo L e PVPL. In base a quanto 

riportato in tabella 1 si deve assegnare  D_Obiettivo_Fissi_SSC = Nessun vincolo e V_Obiettivo_Fissi_SSC = 

Nessun Vincolo e quindi si perde un obiettivo precedentemente impostato (ad esempio da una partenza). 

4.  Nell’Allegato 04 “Controllo rispetto ai Segnali Fissi e ai Veicoli”, requisito 0115, Tabella 1 “Calcolo obiettivo 

e Tetto”  non viene specificato il valore di V_Tetto_Fissi_SSC al termine del controllo sulla distanza percorsa. 

5. Nell’Allegato 03 “Gestione Punti Informativi” si fa riferimento alla variabile DAPP trasmessa dal PI quando in 

realtà DAPP viene calcolata dal modulo Controllo Aspetto Segnali Fissi e Veicoli. Inoltre si evidenzia una 

lacuna per l’algoritmo di impostazione della variabile di direzione nel caso di PVPL posti tra Avviso e 

Protezione. 

6. Nell’Allegato 07  “Gestione Frenatura” non si specifica nessuna azione a seguito del calcolo del minimo nei 

requisiti 0018 e 0061 

7. Nell’Allegato 05 “Controllo rispetto alla linea” (req 0017)  al raggiungimento della D_Obiettivo_Linea_SSC 

impostato con DVVLIN1. se DVVLIN2 e VVLIN2 sono diversi da neutro, si richiede l’aggiornamento di 

D_Obiettivo_Linea_SSC  e V_Obiettivo_Linea_SSC. Il modulo Controllo Marcia Treno effettua tutti i controlli 

utlizzando il parametro “distanza percorsa” che viene azzerato al passaggio su ogni PI. Dal momento che 

l’aggiornamento prima indicato non corrisponde alla ricezione di un nuovo telegramma e che DVVLIN2 è la 

distanza tra il primo PVPL ed il secondo PVPL a valle del PI (e non da PI a secondo PVPL) occorre esplicitare 

l’azzeramento della distanza percorsa in Controllo Marcia Treno (come succederebbe alla ricezione di un nuovo 

telegramma). 

 

 

 

 

 

Impatto sul sistema 

Documento Requisiti 
- - 

- - 
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Impatto sul SST 
 

 
Documento Requisiti 

- - 

- - 

 

Impatto sul SSB 
 

Documento Requisiti 
Allegato 04 – Controllo rispetto ai 

segnali fissi e veicoli -  RFI 

TC.PATC SR AP 03 M05 C 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1. Sostituire il requisito  

[SSB_SSC-STM_CSV&CV-SyRS-0128]  In modalità 

operativa PredSSC_Non_Attivo, PredSSC_Attivo, SSC, in 

occasione dell'attivazione dell'in-fill, la funzione deve, se 

VInfill vale “nessun vincolo”, annullare l’obiettivo 

(D_Obiettivo_SSC=”nessun vincolo” e 

V_Obiettivo_CMT=”nessun vincolo”) ed il tetto 

(V_Tetto_Fissi_SSC = ”nessun vincolo”) immediatamente se 

terminato o non attivo il conteggio lunghezza treno altrimenti 

al termine del conteggio lunghezza treno.  

 

con  

[SSB_SSC-STM_CSV&CV-SyRS-0128] In modalità 

operativa PredSSC_Non_Attivo, PredSSC_Attivo, SSC, in 

occasione dell'attivazione dell'in-fill, la funzione deve, se 

VInfill vale “nessun vincolo”, annullare l’obiettivo 

(D_Obiettivo_SSC=”nessun vincolo” e 

V_Obiettivo_SSC=”nessun vincolo”) ed il tetto 

(V_Tetto_Fissi_SSC = ”nessun vincolo”) immediatamente se 

terminato o non attivo il conteggio lunghezza treno altrimenti 

al termine del conteggio lunghezza treno.  

 

--------- 

2. Tabella 1 “Calcolo obiettivo e Tetto”: 

 

Nella colonna “V_Tetto_Fissi_SSC”, riga “Aspetto Segnale = 

Rosso” sostituire: 

 

"30 km/h per min(DLDEV,D_RALL) <>0  con DLDEV o 

D_APP <> 0,  se l’informazione contenuta in TIP è pari a 

PART.CT, PART.DEV" 

 

Con: 

 

"30 km/h con DLDEV o D_APP per una estensione pari a 

• min(DLDEV,D_RALL) <>0 quando D_RALL <> 0 

• DLDEV quando D_RALL = 0 

se l’informazione contenuta in TIP è pari a PART.CT, 

PART.DEV" 
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Allegato 03 – Gestione Punti 

Informativi -  RFI TC.PATC SR AP 

03 M04 C 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

-------- 

3. Tabella 1 “Calcolo obiettivo e Tetto”, Nota 8 

 

Correggere la nota “Se Tipo Segnale vale L o PVPL si 

ricalibra la distanza obiettivo D_OB considerando DECT e 

lasciando inalterato l’aspetto (con aspetto Gx e R/Gx alla 

distanza vengono sommati 900 o 600 metri)” 

 

Con: 

“Se Tipo Segnale vale L o PVPL si ricalibra, senza 

considerare la variabile AS del PI,  la distanza obiettivo 

D_OB considerando DECT rideterminando di conseguenza 

D_Obiettivo_Fissi_SSC 

 

-------- 

4. Tabella 1 “Calcolo obiettivo e Tetto”,  

aggiungere la nota 20 

“In caso di deviata, al termine del controllo 

DLDEV+Cont_LT*L V_Tetto_Fissi_SSC prende il valore 

NV” 

 

 

 

5.  

5.1) Req [SSB_SSC-STM_GPI-SyRS-0028]  Tabella 2: 

“Impostazione Direzione” 

sostituire: 

“DAPP trasmessa dal primo PI diversa da “Fine catena” e 

direzione non impostata a bordo”  

con:  

“DAPP calcolata per il primo PI (come dai requisiti 0016 e 

0018) diversa da “Fine catena” e direzione non impostata a 

bordo” 

 

 

5.2) Req [SSB_SSC-STM_GPI-SyRS-0028] - Tabella 3: 

“Sequenza Logica PI” 

La sequenza Avviso – PVPL non puo’ ritenersi logica a causa 

della carenza delle specifiche in merito all’appuntamento tra i 

due PI in CT. Se lo scenario prevede una sequenza Avviso-

PVPL-Protezione in corretto tracciato, secondo quanto 

specificato  in Volume 2 la variabile DECT dell’avviso deve 

essere valorizzata per l’appuntamento al segnale. Sempre per 

quanto specificato in Volume 2 non è possibile utilizzare 

DRALL per l’appuntamento al PVPL quindi il PI del PVPL 

non puo’ essere posto in appuntamento all’avviso. A seguito 

di questa lacuna l’algoritmo specificato in tabella 2 non 

permette l’impostazione della direzione sul PVPL. 
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Allegato 07 – Gestione Frenatura -  

RFI TC.PATC SR AP 03 M08 C 

 

 

 

 

 

 

Allegato 05 – Controllo rispetto alla 

linea -  RFI TC.PATC SR AP 03 

M06 C 

 
 

5.3) sostituire il testo del requisito [SSB_SSC-STM_GPI-

SyRS-0029]:  

“Alla ricezione di un nuovo telegramma del quale non è stato 

ignorato il contenuto, la funzione deve impostare 

l’informazione di direzione DIR al valore neutro se 

l’informazione DAPP contenuta nel telegramma è pari a 

“Fine catena”.” 

con 

“Alla ricezione di un nuovo telegramma del quale non è stato 

ignorato il contenuto, la funzione deve impostare 

l’informazione di direzione DIR al valore neutro se 

l’informazione DAPP calcolata in base ai requisiti 0016 e 

0018 è pari a “Fine catena”.” 

 

 

 

6.  

 

Ai requisiti [SSB_SSC-STM_GF-SyRS-0018] e [SSB_SSC-

STM_GF-SyRS-0061] non corrisponde nessuna azione 

successiva al calcolo del minimo pertanto i suddetti requisiti 

vanno spostati in Controllo Marcia Treno. 

 

 

7. [SSB_SSC-STM_CL-SyRS-0017]  

 

Sostituire  

“Al raggiungimento di D_Obiettivo_Linea_SSC, impostato 

mediante DVVLIN1, se le informazioni VVLIN2 e 

DVVLIN2 contenute nel telegramma hanno valori diversi da 

neutro, la funzione deve impostare D_Obiettivo_Linea_SSC 

pari a DVVLIN2 e V_Obiettivo_Linea_SSC pari a VVLIN2” 

Con 

“Al raggiungimento di D_Obiettivo_Linea_SSC, impostato 

mediante DVVLIN1, se le informazioni VVLIN2 e 

DVVLIN2 contenute nel telegramma hanno valori diversi da 

neutro, la funzione deve impostare D_Obiettivo_Linea_SSC 

pari a DVVLIN2 e V_Obiettivo_Linea_SSC pari a VVLIN2 

come se venisse ricevuto un nuovo telegramma” 

 

 
  

 

Stato della richiesta Responsabile Data 
- - - 

- - - 

 

Implementazione della revisione Autore Data 
- -  - 
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ALLEGATO ALLA SCHEDA DI REVISIONE DELLE SPECIFICHE SCMT:  
RFI_SSB_xxx_xx.doc 

 

Versione Allegato: 00 Data vers.: 07/06/2010 
Autore aggiornamenti: - Descrizione aggiornamenti: - 

 

Analisi per la valutazione della richiesta di revisione alle specifiche 
 
 
 
 
 

 
 

Sintesi per la valutazione della richiesta di revisione alle specifiche 
 
 
 
 
 
 

 


